
Systèmes robotiques de soudage par résistance Jupiter

Ce système de production semi-automatique pour le soudage de grilles de connexion (automobiles) de haute qualité, de composants électroniques de puissance (hybrides) 
et de moteurs électriques est fondé sur notre plate-forme modulaire Jupiter. AMADA WELD TECH a intégré un robot pour le maniement des pièces. Lors de la conception du 

système, un robot peut être choisi pour tenir, manier et/ou manipuler les pièces ou la tête de soudage.
Lorsque les pièces ont une précision insuffisante qui ne permet pas de les présenter aux électrodes de soudage dans une position contrôlée, nous offrons un système 

d’alignement de pièces automatique, fondé sur la vision, à 3 axes comme fonctionnalité supplémentaire.

Caractéristiques Systèmes robotiques de soudage par résistance Jupiter

La plate-forme de base Jupiter pour systèmes modulaires, disponible en quatre dimensions standardisées

Robot intégré sur la plaque de base pour la manipulation des pièces

Contrôle du procédé de soudage grâce au système de soudage de pointe de 3e génération (AWS3)

Têtes de soudage à actionnement pneumatique ou motorisé en option

Tête de soudage et transformateur robustes pour le soudage de pièces électriques extrêmement conductrices

Extraction intégrée de fumées de soudage

Journalisation des données

Communication MES

Commande par PLC ou PC
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